
3.0基站产品测试 - 功能 #4928

gps状态信息查询

2026-02-28 17:14 - 战 弋戈

状态: 已解决 开始日期: 2026-02-28

优先级: 一般 计划完成日期:  

指派给: 战 弋戈 % 完成: 100%

类别:  预期时间: 0.00 小时

目标版本:  耗时: 8.00 小时

问题归属: 系统 目标解决问题版本: Rel_3.2.2

发现问题版本: Rel_3.2.1   

描述

提供接口可以让du实时进行对gps的状态进行查询。 其中gps状态的信息用之前的宏定义。

历史记录

#1 - 2026-02-28 22:07 - 赵 燕明

- 状态 从 新建 变更为 进行中

- % 完成 从 0 变更为 60

#2 - 2026-03-07 21:20 - 赵 燕明

- 状态 从 进行中 变更为 已解决

- 指派给 从 赵 燕明 变更为 战 弋戈

- % 完成 从 60 变更为 100

获取位置信息函数get_lat_long_info()的返回值1代表GPS同步，0代表未同步。另外添加函数get_gps_postioning_status()获取GPS同步状态。
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